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1EME PARTIE :  Analyse du fonctionnement global du chariot 
 1-1 et 1-2 Repérage 

 
1-3 Mouvements 
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2EME PARTIE :   Etude du pied réglable 
 

A) Validation du dimensionnement du pied avant ( réponses sur copie ) 
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2-5 Schéma bloc 
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2-7 Sous ensemble cinématique       { 3 , �6�'6�)6�,06�,0�8��6�,-6�,�6 …….…….} 
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2-9 Schéma cinématique du pied 
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C)  Implantation d’un détecteur de fin de course  

 
       Voir Dossier Technique puis Dossier DT6 DT7 et DT8 

      Puis fichier  4-8 Correction   page 8 à rendre 
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B) Choix des composants de la fonction basculement du satellite par rapport au 
châssis 
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3-12 Equilibre de 3 

 
 
 
3-13 Contrôle des résultats              
 

αααα fonction du temps  
→→→→

E 2/3  fonction du temps 
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3-14 et 3-15 Composante X F5/2 exercée par la vis 5 / l’écrou 2. 
 

Basculement de 0° à 90° Basculement inverse de 90° à 0° 
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Point de fonctionnement K 
 
 
 
 
 
 
 
 

   X F5/2  = 9 A�/.�...�* 9 9 
 
 

   P =………A�-,0�B ………………… 

Point de fonctionnement M 
 
 
 
 
 
 
 
 

   X F5/2  = …=�,..�...�* …. 
 

   P =……A -(.�B ………………………... 
 

Point de fonctionnement L 
 
 
 
 
 
 
 

   X F5/2  = 9 9 =�,..�...�* …. 
 

   P =…………=�-(.�B …………………….…. 

 

Point de fonctionnement N 
 
 
 
 
 
 
 

   X F5/2  = 9 A�/.�...�* …………. 
 

   P =……=�-,0�B …………………………. 
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3-17   Référence moteur :…�3 �(.��………    .Justification :……,6'�DB ��>���,60'�DB ………… 
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