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Danse avec les robots

futuroscope
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Question n°2

DOCUMENT REPONSE N°1

Fonction Fonctions Techniques Solutions
Principale Constructives
R | i 4 N\
FP1 Permettre’ a FT11 Guider la FT111 Guider la 4 roues porteuses
lusager d’accéder a passerelle en passerelle dans un rail
la gondole translation longitudinalement . J
. 4 N\
FT112 Guider la Passerelle fixe
passerelle latéralement
\ J
FT12 Actionner la FT121 Convertir ( h
passerelle Iénergie electriqueen [ | ?
énergie mécanique
FT122 Adapter I'énergie
mécanique [ | . ?
FT123 Transformer le
mouvement de rotation n
en mouvement de e H )
translation
N (" 7\
FT124 Entrainer la Liaison Comp|éte
passerelle passerelle / chaine
- J
4 N\
FT13 Gérer le FT131 Détecter les
|| déplacement de la positions de la passerelle | | ... ... . ... .. ?

passerelle

FT132 Traiter
'information

Armoires de gestion

via le bus de terrain
.

FT133 Distribuer I'énergie

FT133 Acquérir la
position de la gondole

FT14 Assurer la

| sécurité des usagers

FT141 Prévenir les
chutes de la passerelle

Rambardes latérales

J
-
Contacteurs et
variateur de vitesse

FT142 Freiner et Stopper
le mouvement

FT143 Détecter un
obstacle

FT144 Interrompre
mécaniquement
'entrainement de la
passerelle
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Question n°10

DOCUMENT REPONSE N°2

Phase 1

i Le vérin est représenté  --=77" L |
| en position harnais relev Al .
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DOCUMENT REPONSE N°3

harnais
Questions n°12 :

o —>
Direction de F

-
<

Echelle des forces: 10mm — 1000 N vérin

/47 gondole

OC
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